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Détecteurs : SESI, BSE, InLens, EsB,STEM
µmanipulateurs : 2 KlockeNanotechnik
Analytique : EDX SDD 50mm2 Oxford
EBSD, camera Nordlys F+

Buse multi-injection : W, SiOx, C, H20, XeF2

Système de compensation de charge

Le FIB :  un outil de préparation, mais pas que…

A. Descamps, N. Blanchard, T. Douillard, T. 

Epicier et B. Van de Moortèle

Nous remercions le CLYM pour l’accès au FIB NVision40
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ça dérive…

éch.  M. Andreani, Lab. de Géologie de Lyon
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éch.  M. Andreani, Lab. de Géologie de Lyon

Météorite Paris
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recalage en live?

d’après SmartSEM Programmation API.pdf

http://pacific.mpi-cbg.de/wiki/index.php/Fiji
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deux stratégies

http://pacific.mpi-cbg.de/wiki/index.php/Fiji

1) correction d’une image sur l’autre 2) correction toutes les n images

1-calcul de la dérive de proche en proche de l’image i à i+n
2-application d’un décalage de faisceau (ou platine) à l’image i+n+1
3-l’image i+n est la nouvelle référence
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im. 122

im. 142

im (1) – im (2)

rec. toutes les images

recalage direct

(1)

(2)

éch.  S. Cazottes, Lab.  MATEIS, INSA de Lyon

recalage touts les n images : encore un choix à faire 



B. Van de Moortèle, LGL, GNMEBA, décembre 2011

im. 020

im. 040

rec. toutes les images

recalage direct

(1)

(2)

im (1) – im (2)

éch.  M. Andreani, Lab. de Géologie de Lyon, ENS de Lyon

recalage touts les n images : encore un choix à faire 
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no-binning

binning 2

binning 4

binning 8

9.66 s

4.06 s

1.81 s

0.63 s

temps de calcul
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1013.876 785.087 1052.809 698.677 1022.308 763.445 1019.291 755.225
1024 768 1024 768 1024 768 1024 768

506.944 392.540 526.404 349.340 511.163 381.718 509.656 377.587
512 384 512 384 512 384 512 384

253.484 196.264 263.201 174.671 255.551 190.849 254.841 188.765
256 192 256 192 256 192 256 192

126.741 98.128 131.593 87.340 127.775 95.402 127.441 94.345
128 96 128 96 128 96 128 96

bin 1 10.124 -17.087 -28.809 69.323 1.692 4.555 4.709 12.775
bin 2 10.113 -17.080 -28.809 69.321 1.674 4.564 4.689 12.825
bin 4 10.065 -17.054 -28.805 69.315 1.797 4.606 4.635 12.939
bin 8 10.075 -17.023 -28.743 69.279 1.802 4.785 4.476 13.243

ecart-type 0.0285 0.0291 0.0324 0.0206 0.0678 0.1074 0.1056 0.2100

bin1

bin 2

bin 4

bin 8

D0603 Cu NWA2737 FritDun

5 µm2 µm 1 µm 2 µm

tests de stabilité

antigorite cuivre olivine (NWA 2737)        olivine+carbonate
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Alignement en live

Brad Lee Busse

http://www.stanford.edu/~bbusse/work/downloads.html
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matrice de transformation dans MultiStackReg

Zone utile pour la 
reconstruction 3D 

1-une image est caractérisée par la position de son centre ���� Image 512/384
2-l’image de référence pour recaler une image est toujours l’image précédente
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1-une image est caractérisée par la position de son centre ���� Image 512/384
2-l’image de référence pour recaler une image est toujours l’image précédente

matrice de transformation dans MultiStackReg
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1-une image est caractérisée par la position de son centre ���� Image 512/384

2-l’image de référence pour recaler une image est toujours l’image précédente

3-le décalage entre l’image n et l’image n+10 est la somme des décalages des images  

de n à n+10 prises deux à deux 

matrice de transformation dans MultiStackReg
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que fait notre programme?

TRANSLATION
Source img: 11 Target img: 1

255.420264 188.676982
0 0 0.579736221 3.323018217
0 0

256 192
0 0
0 0

shift X (pi) shift Y (pi)
Total 6.0582052 10.2787509

décalage en pi 

valeurs de Beam Shift à injecter

Fichiers générés par notre Macro Fiji

valeurs de contrôle
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en pratique!
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garder la même zone sous le faisceau SEM
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quelles améliorations?

image différenceimage différence
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quelles améliorations?
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1ère réunion CaZaC en juillet 2010 à Lyon

13 et 14 juin 2012


